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CDA8 V2.0版系统接线图-20kW电源模块
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3Φ   AC220V：适用电机驱动模块型号CDA8-BM-XXXE1BX-A-XX
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动力电源若接入单相220V电源，电源L、N连接X17端子L1、L3，电源模块降额至额定功

率57%使用。
文件名： CDA8-BB-020N1-X-V2接线图-R3.vsd

注1

注2 注2

接下一个电机驱动模块（GND）

接下一个电机驱动模块（DC-）

接下一个电机驱动模块（DC+）

日期 2019/3/26

日期 2019/3/26

注意事项：

1、除基本电源模块X17端子外，严禁将动力电源输入端接入
到其他端子，否则会损坏产品。

2、所有端子接入的输入电压严禁超出允许范围。

3、驱动器直接控制电机抱闸时，需要确保电机动力线缆和抱
闸线缆分开布线，或者使用电机动力线和抱闸线独立屏蔽的
线缆。

4、以下情况需要通过中间继电器控制电机抱闸：

1）电机抱闸电流超过1.3A时。

2）抱闸线和电机动力线不能分开布线或无法独立屏蔽时。

5、通电前需确保接线线序正确，连接可靠、绝缘可靠，否则
可能会损坏产品。

注2：

以下情况需要通过中间继电器控制电机抱闸：

1）电机抱闸电流超过1.3A时。

2）抱闸线和电机动力线不能分开布线或无法独立屏蔽时。

图中KA为中间继电器；D为瞬态抑制二极管。
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动力电源若接入单相220V电源，电源L、N连接X17端子L1、L3，电源模块降额至额定功

率57%使用。
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日期 2019/3/26
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注意事项：

1、除基本电源模块X17端子外，严禁将动力电源输入端接入
到其他端子，否则会损坏产品。

2、所有端子接入的输入电压严禁超出允许范围。

3、驱动器直接控制电机抱闸时，需要确保电机动力线缆和抱
闸线缆分开布线，或者使用电机动力线和抱闸线独立屏蔽的
线缆。

4、以下情况需要通过中间继电器控制电机抱闸：

1）电机抱闸电流超过1.3A时。

2）抱闸线和电机动力线不能分开布线或无法独立屏蔽时。

5、通电前需确保接线线序正确，连接可靠、绝缘可靠，否则
可能会损坏产品。

注2：

以下情况需要通过中间继电器控制电机抱闸：

1）电机抱闸电流超过1.3A时。

2）抱闸线和电机动力线不能分开布线或无法独立屏蔽时。

图中KA为中间继电器；D为瞬态抑制二极管。
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图名：

CDA8 V2.0版系统接线图-20kW电源模块

L3L2L1
X17

L1 L2 L3

X4 
IN

X3 
OUT

X2 X1

X9X8 X7

DC+

DC-

P24

GND

SYS STA

DC  BUS

接下一个电机驱动模块(X4)

注1：

3Φ   AC380V：适用电机驱动模块型号CDA8-BM-XXXE1BX-B-XX

QF1

熔断器

可选RFI滤波器

可选线路电抗器

电源模块

电机驱动模块1

SYS STA

DC  BUS

NET  ERR

NET  RUN

控制器 EtherCAT EtherCATEtherCAT

X5  
IN

X6 
OUT

接下一个电机驱动模块(X5)

X11   
IN

X4  
IN

X3 
OUT

X2 X1

电机驱动模块2

SYS STA

DC  BUS

NET  ERR

NET  RUN

X5  
IN

X6 
OUT

接下一个电机驱动模块（P24）

DC  24V

X16

L N PE

X14

  AC220V 

QF2

熔断器

B
P

X10 X10
U

V

W

U V W

/B
R

K

2
4

V

DC

X9X8 X7
U

V

W

U V W

/B
R

K

2
4

V

DC

/BK

24V

P B

3Φ   AC220V：适用电机驱动模块型号CDA8-BM-XXXE1BX-A-XX
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动力电源若接入单相220V电源，电源L、N连接X17端子L1、L3，电源模块降额至额定功

率57%使用。
文件名： CDA8-BM-XXXXXXX-X-V2接线图-R4.vsd

注1

注2 注2

接下一个电机驱动模块（GND）

接下一个电机驱动模块（DC-）

接下一个电机驱动模块（DC+）

日期 2019/3/26

日期 2019/3/26

注2：

以下情况需要通过中间继电器控制电机抱闸：

1）电机抱闸电流超过1.3A时。

2）抱闸线和电机动力线不能分开布线或无法独立屏蔽时。

图中KA为中间继电器；D为瞬态抑制二极管。

注意事项：

1、除基本电源模块X17端子外，严禁将动力电源输入端接入
到其他端子，否则会损坏产品。

2、所有端子接入的输入电压严禁超出允许范围。

3、驱动器直接控制电机抱闸时，需要确保电机动力线缆和抱
闸线缆分开布线，或者使用电机动力线和抱闸线独立屏蔽的
线缆。

4、以下情况需要通过中间继电器控制电机抱闸：

1）电机抱闸电流超过1.3A时。

2）抱闸线和电机动力线不能分开布线或无法独立屏蔽时。

5、通电前需确保接线线序正确，连接可靠、绝缘可靠，否则
可能会损坏产品。

修订                       修改电机抱闸接线                                                                         2018/3/28       H.F.C
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1、除基本电源模块X17端子外，严禁将动力电源输入端接入
到其他端子，否则会损坏产品。

2、所有端子接入的输入电压严禁超出允许范围。

3、驱动器直接控制电机抱闸时，需要确保电机动力线缆和抱
闸线缆分开布线，或者使用电机动力线和抱闸线独立屏蔽的
线缆。

4、以下情况需要通过中间继电器控制电机抱闸：

1）电机抱闸电流超过1.3A时。

2）抱闸线和电机动力线不能分开布线或无法独立屏蔽时。

5、通电前需确保接线线序正确，连接可靠、绝缘可靠，否则
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图中KA为中间继电器；D为瞬态抑制二极管。
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